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THUNDERSTORM
SWEEP ORIGIN

INDICATOR

TRANSMITTER

ANTENNA THUNDERSTORM

SCAN

Tilt

Droplet 

PARTIE 4 • Fonction WXR

WXR provides the flight crew with a representation of weather (compensated for A/C 

attitudes):

- Localisation (tilt and distance) and density of water particules

- Turbulence information and windshear detection through particle 

horizontal speed detection

Distance
Droplet 

horizontal 

speed
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� Principe du radar: émission d'une impulsion d'onde radio très intense 

mais brève, l'énergie frappe une cible et une petite portion de l'énergie 

est retournée au radar.

� F≈ 10 – 12 GHz
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Drive

Unit

RF

Switch

WADU

Weather Radar

Antenna

A/C Radome

Khalid NEJJARI Principes de Surveillances • 13/01/2014

RTU 1 RTU 2

WXR2WXR1

Cockpit

RESET

WXR

CP



� Antenna

drive  & 

drive unit
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• LRU WXR • 2 RTU

� WXR

control 

panel
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PARTIE 4 • Fonction WXR

EXTERNAL 

SOURCE
Type d’informations

LGERS Air / sol

ADIRS 

Switching

Permet de selectionner le 

système de position de l’AESS
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Switching système de position de l’AESS

FCU
Display type, range, mode

FCU selected altitude

RA Fournit la radio altitude

MMR
Position , vitesses,  position 

accuracy

FWS 2

CMS 1

DLCS 1

PRIM 2

ADIRU Fournit position, vitesses

FMS
Position , FMS, position 

accuracy

TAWS
Base de donnée Terrain, pour 

filtrer les reflections dues au sol

CDS (DUs) Affiche les données TAWS

ICP
Gain, Azimut, Elevation du 

faisceau RADAR
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On-Path
Off-Path
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Message Function Localization Layout

PRED W/S (AMBER)
Predictive windshear function 

inoperative

ND right lower corner

4th line

W/S: CHANGE MODE 

(RED)

PWS W/S warning and PLAN 

mode selected on EFIS CP

ND center part

PWS W/S warning and range ND center part
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W/S: SET RNG 10 NM 

(RED)*

PWS W/S warning and range

greater than 10 nm selected on

EFIS CP

Or

PWS W/S warning and

ZOOM and OANS activated

ND center part

W/S :

INCREASE RANGE 

(RED)*

PWS W/S warning and range in

ND ZOOM on EFIS CP
ND center part

W/S: CHANGE MODE 

(AMBER)*

PWS W/S Caution and PLAN mode 

selected on EFIS CP

ND center part

W/S: SET RNG 10 NM 

(AMBER)*

PWS W/S Caution and range

greater than 10 nm selected on

EFIS CP

Or

PWS W/S caution and ZOOM and

OANS activated

ND center part

W/S :

INCREASE RANGE 

(AMBER)*

PWS W/S Caution and range in

ND ZOOM on EFIS CP
ND center part
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PARTIE 4 • Fonction WXR

Alertes: Détection RWS

Alerte Visuelle

Message “WINDSHEAR “ rouge affiché sur les 

deux PFD (et HUD).

Message flashe pendant 9 s, et reste affiché , 

aussi longtemtps que le windshear est detecté.

Alerte Orale

Alerte orale WINDSHEAR alert
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PARTIE 4 • Fonction WXR

Remarques importantes sur la detection du RWS 
Rappel: 

L’alerte WINDSHEAR (en mode RWS) remonte en phase de T/O ou Landing quand

l’A/C arrive dans une zone de turbulences (gradients de vitesse du vents), ce qui réduit

la marge aérodynamique du décrochage (“STALL”).

Historiquement, 

Plusieurs autres systèmes aéroportés sont capables de détecter les reactives
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Plusieurs autres systèmes aéroportés sont capables de détecter les reactives

windshear.

PRIMs , FACs, et même certains EGPWS (GPWS).

Ces systèmes possèdent des algorithmes de calculs en prenant en entrés des données

venant des ADIRU (∆V, accéleration verticale) .



� Merci de votre attention
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